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Fernerkundung / Kl und Landscape Information Modeling

Dr. Sven Reiter, Landesamt fur StralSenbau und menburg-Vorpommern

JAUBZESS

i t » |

- e b L1 i BRI s . / =
il )4 “' | -
. i '!'! e J li Konferenz

,,quén 'i‘:ll und Grenzen von Fernerkundung und KI*
— &l b o 1) | R—




ung

Prolog BIM in der Brlickenplan
v

. @%@

Varianten und Bauphasen g}‘i
(AT

bl & N.media

b " g




Visionare ,Briickentechnologie”. smartBRIDGE Hamburg — Die Gegenwart der Zukunft.

P » € 1:05/2:00 https://www.youtube.com/watch?v=uWWpQqUXDKk




Visualisierung Diagnosedaten
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Forschungsgesellschaft flr ' p)
Stral3en- und Verkehrswesen e. V.

Terrestrisches Laserscanning mit RTK-Technologie ivean MV;
Real Time Kinematic (Echtzeitkinematik)

Handy RTK Rover _
DJI RTK Station 2
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~ Fraunhofer

2. Kl-basierte Artenerkennung

IGD

Grunland, Naturschutz und Infrastruktur

Plantigo - — ee
Kl-basierte Ptlanzenar erk

Bestimmung von Arten, Art- und Biotopvielfalt mittels drohnenbasierter Femerkundung in Griinland, Ackerbau,
Naturschutzgebieten und Infrastruktur-Bereichen v .

»
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Fraunhofer IGD - Ackerbau und Griinland f
Perspektiven der Nah- & Fernerkundung in der Pflanzenprodukt

Biodiversitat & Artzusammensetzung
= Artzusammensetzung als Qualiatsindikator

= Inwertsetzung v. Okosystemdienstleistung
= Unkrautmenge u. Verteilung

Pflanzenbiomasse und -qualitat
= Stehende Biomasse und Wachstumsraten

= Pfl
= Energie-, Protein- und Nahrstoffgehalte Pf a”é)e"St'Ukth analyse
= Bonituren in der Pflanzenzichtung (. &6
=

Q2 kR Remote Sensing &
Kinstliche Intelligenz
fur Smart Farming

Zustande von Mooren u. Waldern
= Kohlenstoffspeicher und Biodiversitat

= |nwertsetzung v. Okosystemdienstleistung
= Vitalitat und Zustandsermittiung

Y

Krankheits- & Schadlingsdetektion
= Krankheiten (z.B. Viren, Bakterien, Pilze)

= Schadlinge (Insekten, Nager, ...)
= Umweltschaden (z.B Wildschwein, Hagel)
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IGD

Automat. Artbestimmung im Grunland
Losungsansatz durch drohnenbasierte Bildgebung

Okoregelung 5 - Artenreiches Griinland

= Fordergelder: 200 — 230 €/ha (2025)

= Nachweis von 4 — 5 Kennarten pro Flache

= Aktuelle Nachweismethode:
Transekt Uber Schlag-Diagonale oder optimierte Fluglinie
Dokumentation (teilw. Bildnachweis)

Losungsansatz: ,Digitale Experten”

Drohnen-basierte Erkennung von Pflanzenarten im Grunland
= Lokalisierung von Einzelpflanzen

* Intra- und Intersaisonales Zeitreihen-Monitoring

-> Datenbasierte Unterstutzung in der Praxis
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IGD

Von der Datenerhebung zur K
Identifikation und Markierung von Pflanzenarten

Selektion & Markierung von Individuen e, oy g, mo -
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| Selektion von Trainingspflanzen via Feldbegehung
Vorkommen
Relevanz

NJ

Lokalisierung Pflanzen mit RTK-GNSS
Individuen
Nester von Individuen
Reinflachen einer Art

- Trainings & Valisierungsdatensatz
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Output-Formate Pflanzenart-Erkennung
Ergebnisreport

Titelblatt Karte mit Tabelle
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Forschungsgesellschaft fur ‘p)
Stral3en- und Verkehrswesen e. V.

Landesamt fur StraRenbau MV ;
und Verkehr

Mecklenburg-Vorpommern

Fledermausdetektion mit Laserscanning
B 96n, Rugen
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Mecklenburg-Vorpommern




Mecklenburg-Vorpommern

Kubbelkower
Wald
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,Geschichten des Gelingens viel starker verbreiten,
well die uns ja wieder inspirieren und uns selbst

neue ldeen geben“ Maja Gopel www.tagesschau.de, 6.12.23

Wir brauchen mehr Geschichten des Gelingens!!!
Auch fur die Zukunft der Umweltplanung

KNE-Konferenz 2026, Berlin | Dipl.-Geogr. Dr. Sven Reiter | 3. Juni 2026
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Mecklenburg-Vorpommern

Vielen Dank fur lhre
Aufmerksamkeit!

Institution

-

Landesamt fir StraRenbau und
Verkehr Mecklenburg-Vorpommern
Dr. Sven Reiter

Telefon +49 385 588 80-210
sven.reiter@sbv.mv-regierung.de
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*Vorrangge Infarmanions- und Frufumterlsge
® Mage!

Abgrienete kpnventonebe Untertage (2 8 Pan, Beroht, Nachiwes)
o feme modeitawerte Umeriage

StralRen- und Verkehrswesen e. V.

Forschungsgesellschaft flr

Landesamt fur StraRenbau MV i
und Verkehr

Mecklenburg-Vorpommern

KNE-Konferenz 2026, Berlin

Dipl.-Geogr. Dr. Sven Reiter

* Fermstraben- Bundesamt

Anlage zum ARS Nr, 05/2026

Grundlagen der modellbasierten Genehmigung
im Bereich der Bundesfernstrafien

3. Juni 2026
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Bekanntgabe HITS fir die SBV MV Forschungsgesellschaft fir

StralRen- und Verkehrswesen e. V.

Londesamt f0r Siralenbau und Verkelr Landesamt fir StraRenbau MV .
‘D F ,..L und Verkehr

‘ " " ’ Mecklenburg-Vorpommern
Forschungsgesallschalt fur Strafen- und Verkehrswesen
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